Rumba
(premiére version,

2002)

Aspirateur-robot de la société Ircbot,

leader du marché, vendu & 5 millions

avtonomes. Lle wvéhicule Maowya
Arma  fonctionne  actuellement

comme navette (MAVLY) dans
le quartier Confluences 4

: ‘H\ Lyon sur 5 arréls.
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Navya Arma
014 d'exemplaires en 2009, Le premier
/ ' robot aspirateur commercialisé
Movya @il une enlreprise \ était la Trilobite de la marque

francaise qui développe des véhicules b Electrolux en 1997,

EN QUZLQUSS POINTS...

ELHmnlngiE

le mot robot vient du tchéque

robota (qui signifie « corvée »). Il a été
L |
es Lois

utilisé pour la premiére fois par I'écrivain tchéque

Karel Capek pour sa piéce Les robots de Rossum en
1 [ |
- de Lo l"thl:II'_II:lI.IE

1920. Dans cette piéce, I'auteur imagine que des
robots « ouvriers » remplacent les humains
d l'usine et finissent par se révolter.

Lo vollée de L'ékrange

La vallée de I'étrange ou Uncanny valley est un concept bien connu
des concepteurs de robots. Enoncée pour la premiére fois en 1970 par le
roboticien japonais Masahiro Mori, elle met en évidence un « para-
doxe » de la psyché humaine. Cette théorie est représentée par
un graphique ou les ordonnées représentent la familiarité (ou '

I'empathie) et I'abscisse, le degré d’anthropomorphisme.

28 Elles sont exposbes pour la
i premiére fois par lsoac Asimov

dans sa nouvelle Cerele 1
vicieux (Runorovad, 1942). T

Baxter,

Etats-Unis, 2013

Robot industriel développé par
Rethink Robotics, il a &% concu pour
affectuer les taches répétitives sur une
ligne de production. Destiné aux
PME, il est oussi décling dans
une version recherche et

éducation,
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canté

Les micro-

robots sont de petits
robots mobiles (de taille
micrométriquel. A Péchelle
inférieure, on parle de nanorobots.
Appelés aussi  robobs-insectes, ils
peuvent grice a leur taille résister
aux chm:s, porier cent fois
leur poids ou se déplacer

surun plafend.

mMobilg =eee- 1

irmmabile ¥
marionette bunrakg

pﬂs cnn ? JHE:*'E'E

(o] r ‘miél"e ﬂ'_ﬂ

robots humanoides
aciuels (20 051', oy

-
ar

LY
=
m_—
ot TP
=
=

=
=

R I, T
(i l—"

.-" animal en peluc he

Selon Mori |'étre humain est rassuré jusqu’a un certain point par un objet au-
eant trop |'étre humain (apparence,

quel il peut sidentifier mais un robot 5in}g
[ ections, un phénomeéne d’inquiétude

voix, gestuelle) suscite, par ses imper
et de malaise car il est alors assimilé & un « zombie ». Mais si le niveau

de perfection s'accroit alors le degré d’acceptation s'améliore
anthropomorphlsme 2
cadawne
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Pour Mori, plus les robots ressembleront aux humains, mieux
zombie R

cybernétique du
biologiste W. Grey
[
ils seront acceptés, aprés avoir dépassé « la vallée déran-

Walter (1950)

Elle était équipée de capteurs tactiles
ot lumineux afin d'interagir avec son

environnement (elle pouvait se
diriger vers une source de

lurmiére).

geante ».

Unimate,
Etats-Unis,
1960

Premier robot  industriel,
mis en service sur les chaines

HAL
(exosquelette)

Drones

HAL est contrdlé par les signoux bio-élec-
triques émis por son porteur. Ces signoux sont

Désigne un oéronef

d’assembloge de la General
Maters en 19561,
u n F (=4 ¥ |
. .
d hiskoire
sans pilote & bord [mais le plus
souvent Welécommandé).
_ le drone peut avoir o ‘ 't‘l{u,u
X Al ; un usoge civil ou ] s
H o h a h- = P - " militaire. "I“‘ﬁ émis quand le porteur bouge. Les signoux troduisent
s e s . + - les intentions du porteur, et sont interprétés par HAL qui
M ¥ ; fournit alors Iassistance requise @ ['exécufion du mouve- \
- =) ment. Il existe plusieurs types de HAL développés pour dilférents | | L
' contextes [objectifs) : HAL for Full Body permet au porteur de lever y i IE‘S Gﬂ!ﬂlﬂﬂ]dﬁ
. j des masses au-deld de ses copacités. e d'Hiroshi Ishi urca
HA.L pour utilisation médi:_'de {vpe de membre inférieur) d}ﬁ' Jgpgn: 2{]
peut aider les personnes handicapées a retrouver 'usage de
: r ﬁ" Motvalise, croisement de gémeoux
et droides, ces robols sont développés par
Hiroshi Ishiguro, directeur du Intelligent Robotics

leurs jombes en les entrainant & lo marche et leur per

metire ensvite de se passer du robot.
HAL for Care / Work Support peut éga- 4

Laberatory de Funiversité d'Osaka.
La particularité de ces robots est d'imiler

le visage humain et de reproduire les

Lunakh od
1, URSS, 19270
recherche
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Robots explorateurs dans I'espace.
Premier asiromobile : Lunckhed o
(projet européen), 2006
[ ] L] [ ]
milik oires
rzﬂgg!lr EI;-bDT lement aider les travailleurs en réduisant la
aro tension exercée sur le bas du dos lors du .
levage de charges lourdes. S
axpressions fociales, grice a de |'air
comprimé et & la présence de « foux
miusclas =,

iCub o été développé & llnstitut italien de
la technologie de Génes [2004). Six loborotoires

&té le premier robot téléguidé
européens travaillent sur son évolufion, parmi ceux-ci

depuis la Terre & se poser

sur un sol extra-

Ce Petbot (contraction de pet,
animal de compagnie et robot) est ufilisé

Cheetah,
Atlas,

terreskira.
1 J"
- 4
N Féquipe de Peter Ford Dominey & Ilnstitut Cellule Souche
Qao, et Cerveau [5BRI), IMSERM et Université Lyon 1. les =
carachéristiques physiques d'iCub sont comparables & Efﬂfﬁ'UI’llS, 2012
il mesure 104 cm et -
Robot développé par Boston Dynamics, Etats-Unis,
ED] 3 dans les maisons médicalisées pour les malades
atteints d'Alzheimer. Il réogit & la voix
et a lo coresse comme un animal de
5
Hobok s

compagnia at émet da patits Bruits.
Par ces interactions, il rossure
at calme les malades.

celle d'un enfant de 3 ans '3 :
péase 22 |r.g: I.’uh]ncliF est de lui donner la copacibé
humains et de s'uduplﬂr a des situations projet est financé par lrﬁ"ﬂ“"“ peour les projets de
recherche avancée de défense (USA).
En 2012, Cheetah o atteint la vilesse de Boston Dynamics a éé concu pour la
recherche ot le souvetoge (le projet |

nouvelles, en d'outres termes de le
rendre plus « humain =, "
45,5 km/h sur une distance de 20 métres
[mieux qu'Usain Bolt). Dans sa « version est financé por I'Agence pour
les projets de recherche

Asimo (Honda),
France, 2006

Japon, 2005
. r'g E‘ - I NAC développé par la société
devenuve  SoftBank

ASIMO [acronyme de Advanced Step in
Innevative MObility), en joponais 73E, est un
robot humancide de recherche de la sociélé joponaise
Honda (il n'est pas commercialisé). Sa premiére version oo T frongaise Aldebaran,
Robotics Europe depuis son rachat par Softbank
[Japon), est un robot humancide tris présent dans
IEﬁ- mlheul unl'l'Elﬁll'ﬂll'Ei pﬂ-l.lr 1ﬂ Fﬁdﬂgﬂglﬂ mlﬁ
2 », le robot peut sauter des obstacles
avancée de défense).

date de 1984 mais, son aspect &« humancide » est plus
auvssi pour la recherche (il @ servi dans une
et éviter les chutes méme en cos

récent [2000). L'une de ses principales innovations
; j ) étude sur I'aufisme chez l'enfant). Depuis
de choc.

Iachncll-ngl'quas estde pouvoir modifier sa frajectoire
tout en marchant. |l détecte les mouvements
ﬂ‘i que|qua5 temps, Moo est aussi ufilisé
por des enseignes de lo gronde
distribution pour conseiller les

e
et la trojectoire des objets, et peut utiliser
f ; :
U i des escaliers. |l reconnait des visoges,
; I lo parole humaine,
u u cliants.

Robot androide développé par

clones

comprend
soube, court...
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